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KONU-5: KABLOSUZ SARJ iSTASYONU VE KENDi KENDiNi SARJ EDEBILEN
MOBIL ROBOT TASARIMI

Amacg ve Kapsam: Kapali ortam icerisinde sarj istasyonunu bulup kendini sarj edebilen mobil
robot tasarimi. Tasarim da sarj moduli de kablosuz sarj olarak tasarlanmall.

Tasarim Projesi Dersi igin Minimum Giktilar:

Kablosuz sarj moduliiniin tasarimi ve matematiksel modellemelinin yapilmasi.
Sarj istasyonunun konum tespiti icin gerekli sensor yapisinin tasarlanmasi.
Pil sarj durum seviye gostergesinin tasarimi

Bitirme Calismasi i¢in Minimum Ciktilar:

Kablosuz sarj modiliiniin tasarimi ve matematiksel modellemelinin uygulamasi.

Sarj istasyonunun konum tespiti icin gerekli sensor yapisinin uygulamali olarak tasarimi. .

Pil sarj durum seviye gostergesinin tasarimi

Mobil robotun oda da rastgele bir konumdan sarj istasyonunu bulabilmesi ve kendini sarja
takmasi.

Calismaya Eklenebilecek Ozellikler:

Mobil robotun mekanik yapisi ve tasarimi 6grenciye aittir. Yapay zeka kullanabilir.
Projenin Gergekgi Kisitlari ve Kosullar:

Mobil robotun sarj durumunu bilmesi gerekir.

Oda icerisin de herhangi bir noktadan sarj istasynunu bulabilmelidir.

Sarj istasyonuna gelip kendini sarj edebilmelidir.
Tam sarj durumunda sarj istasyonundan ¢ikabilmelidir.



